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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT ELEKTRYCZNYCH

1. Dane ogdlne:

1.1. Nazwa zamdwienia:

,, Projekt wykonawczy - t¢znia solankowa "
1.2. Przedmiot i zakres robét elektrycznych:

Przedmiotem zamodwienia jest wykonanie instalacji elektryczne;.
Caty zakres robodt nalezy wykona¢ w jednym etapie ktory obejmuje wykonanie:
+ tablica rozdzielcza TE
» zasilanie tezni solankowe;j
» zasilanie o$wietlenia
Niniejsza STWIORE obejmuje catos$¢ roboét i nalezy ja stosowaé do zakresu ktory $cisle
okresli Specyfikacja Istotnych Warunkow Zamowienia.

1.3. Wyszczegélnienie i opis robot towarzyszacych i robéot tymczasowych:
1.4. Nie przewiduje si¢ wykonania robot towarzyszach 1 robot tymczasowych.

15. Informacje o terenie budowy.

Stan prawny terenu - wlasno$¢ Miasto Zamos¢
Usytuowanie budowy - miejscowos¢ obr. 0001 Miasto Zamos¢, jedn. ewid. Zamos¢,
dz. nr 72, 27/12, 27/10,

1.4.1. Organizacja budowy:

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz z uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy komplet
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych.
Do dnia przekazania placu budowy, Inwestor ustanowi Inspektora Nadzoru inwestorskiego.
Wykonawca przed rozpoczg¢ciem budowy, sporzadzi plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
Wykonawca umiesci na budowie w widocznym miejscu tablice informacyjng oraz ogloszenie
zawierajace dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia, zgodnie

z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 26.06.2002 r. z poz. zmianami.

Przed rozpoczegciem robot budowlanych nalezy dokonac¢ wpisu 0sob, ktorym zostato
powierzone kierownictwo, nadzor i kontrola techniczna robot budowlanych.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone roboét i za wszelkie materiat i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robodt i do czasu odbioru
statecznego.



1.4.2. Zabezpieczenie intereséw osob trzecich:

Wykonawca odpowiada za ochrone obiektow i instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych przez Zamawiajacego
w ramach planu lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych obiektow, instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
istniejgcych obiektow, instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.3. Ochrona $rodowiska

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otocznia, nie beda dopuszczone do uzycia.

1.4.4. Warunki bezpieczenstwa pracy:

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywal sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy.

Materiaty tatwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami

| zabezpieczone przed dostepem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.45. Zaplecza dla potrzeb budowy:

Dla realizacji inwestycji Wykonawca moze urzadzi¢ zaplecze dla potrzeb budowy na terenie
posesji na ktorej usytuowany jest realizowany obiekt.

Podtaczenie zaplecza do instalacji elektrycznej i wodociggowej jest mozliwe po uzgodnieniu
z Uzytkownikiem sposobu rozliczenia i zaptaty za pobrane media.

Koszty poboru wody, energii elektrycznej, w trakcie wykonywania rob 6t objetych umowa
ponosi Wykonawca.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za swoje sktadniki majatkowe znajdujace si¢ na placu
budowy w trakcie realizacji przedmiotu umowy.



1.4.6. Warunki dotyczace organizacji ruchu.
Realizowana inwestycja nie wymaga wprowadzenia zmian w organizacji ruchu.

1.4.7. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
inwestycji az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wliczony w cen¢ umowna.

15. Nazwy i kody (CPV):

* grupa - Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej - 45311100-1
* grupa - Roboty w zakresie opraw elektrycznych -45311200-2

2. Wymagania dotyczace wyrobow budowlanych elektrycznych.

Wykonawca zobowiazany jest do uzycia wyrobéw budowlanych do realizacji obiektu lub
jego elementow, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw 1 dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnos$ci z Polskimi Normami lub aprobatami
technicznymi w przypadku wyroboéw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
Sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 1 ktore posiadajg ocene higieniczng wydang przez
PZH oraz spelniajace parametry techniczne okreslone w dokumentacji projektowej oraz
wymogi STWIORE.

Cechy materiatow i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodnosé¢

z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg projektowa
lub STWIORE i wptynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn:

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

4. Wymagania dotyczace sSrodkow transportu:

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i1 wlasciwosci przewozonych
materiatow.



Wykonawca b¢dzie na biezgco usuwal na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wymagania dotyczace wykonania robot:

Wszystkie roboty w zakesie 0znajmujacym opracowanie winny by¢ prowadzone zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych oraz Rozporzadzenia Ministra
Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzeénia 1997 r. w sprawie ogoélnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy.

5.1. Tablice rozdzielcze

Szafa zasilajaco - sterujaca t¢znie solankowa TE zlokalizowana zostanie w poblizu samej
tezni. Rozdzielnia zasilana z istniejacego ztacza kablem ziemnym typu YKY 5x6 mm? W
szafie, od strony zasilania, przewidziany jest roztacznik izolacyjny o pradzie znamionowym
40A i zabezpieczenia dla pompy solankowej - sterowanie reczne. Przewidziano dodatkowe
zabezpieczenia dla gniazda remontowego zamontowanego w szafie oraz uktad zasilania i
sterowania o$wietleniem . Schemat szafy zasilajaco-sterujacej TE rys. nr E2.

5.2. Zasilanie tezni

Szafa TE zasilana jest z istniejacej szafy kablem ziemnym typu YKY 5x6 mm? . Kabel
nalezy uktada¢ w ziemi na gigbokosci 0,8 m liczac od zewngtrznej powtoki kabla do
powierzchni terenu na uprzednio wykonanej podsypce z piasku o grubosci 10 cm. Utozony
kabel zasypac¢ warstwg piasku o grubosci co najmniej 10 cm, nastepnie warstwg rodzimego
gruntu o grubosci co najmniej 15 cm, a nastepnie przykry¢ folig z tworzywa koloru
niebieskiego grubosci przynajmniej 0.5 mm i szerokosci 0.25 m.

Kabel nalezy w rowie kablowym uktada¢ linig falista. Promien skretu nie powinien by ¢
mniejszy niz 10-krotna zewnetrzna Srednica kabla.

Trase linii kablowej nalezy oznakowa¢ betonowymi wkopanymi w ziemi¢ W SpoSob nie
utrudniajacy komunikacji. Stupki nalezy umieszczaé¢ w miejscach zmiany Kierunku trasy,
skrzyzowan i zblizen z innymi liniami lub instalacjami podziemnymi.

Zasilanie w uktadzie TN-S z oddzielnym przewodem N i PE. Obudowa rozdzielni TE -
metalowa o stopniu szczelnosci IP65. Rozdzielnia RT - dostawa z tgznig lub wykonanie
indywidualne.

Od rozdzielni TE do pompy utozony zostal kabel przystosowany do pracy w wodzie
HO7RNF 3G25.

5.3. Oswietlenie zewnetrzne

Instalacje¢ o$wietleniowg zaprojektowano kablem ziemnym z zytami miedzianymi w izolacji i
powloce polietylenowej typu: YKY 3x4mm?. Oswietlenie wykona¢ jako obrysowe typu
led na konstrukcji tezni lub na stupach oswietleniowych, kompozytowych o wysokosci 5
m typu: SKPW 5,0. We wnegkach stupowych zamontowaé tabliczki bezpiecznikowe z
oddzielng wktadka dla kazdej oprawy. Oprawy zasili¢ z tabliczek przewodami YDY 3x2,5mm2
1 zabezpieczy¢ bezpiecznikami Bi-Wtz10A. Na stupach zamontowaé, oprawy zewnetrzne



parkowe typu: PARK PLUS 10,45W.
6. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot:

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych
oraz dokumenty przekazane przez Zamawiajacego Wykonawcy stanowig cz¢$¢ umowy,

a wymagania wyszczegolnione w choéby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru
robo6t budowlanych beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okres§lonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$é

z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

Przedmiar robot zataczony do dokumentacji projektowej jest materiatem pomocniczym do
okreslenia ilociowego zakresu robot.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bedgce w pelni zgodne z dokumentacja projektowsa
lub specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robot budowlanych i wptynie to na
niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi,

a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

7. Opis sposobu odbioru robét:
7.1. Rodzaje odbiorow robét:

Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

a) odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiodr czgsciowy,

C) odbior ostateczny,

d) odbior pogwarancyjny.

7.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot.
Odbioru robé6t dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowosc¢ danej czesci robot do odbioru Wykonawca zgtasza wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru.

Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie poézniej niz w ciaggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

7.3. Odbioér czesciowy.

Odbior czgsciowy dokonuje si¢ wg tych samych zasad co odbior ostateczny zawartych w
punkcie 7.4.



7.4. Odbior ostateczny robot.
7.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robaét.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jako$ci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Zamawiajacego i Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przejeciu dokumentow

0 ktorych mowa w punkcie 7.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania rob6t z dokumentacja
projektowa i STWiORE.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych

w trakcie odbiorow zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie robot
uzupetniajacych i poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robé6t poprawkowych lub robot uzupetniajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej i STWiIORE

z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku
do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

7.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego rob o6t jest protokot odbioru
ostatecznego roboét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:

1) dokumentacj¢ projektowa podstawowsg z naniesionymi zmianami.

2) dzienniki budowy,

3) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

7.5. Odbioér pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z sunigciem



ewentualnych wad stwierdzonych po odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej z uwzglednieniem
zasad opisanych punkcie 7.4.

8. Opis sposobu rozliczania robét tymczasowych i prac towarzyszacych:

Nie wystepuje.

9. Dokumenty odniesienia.

Dokumentami odniesienia sa:

ok wbdPE

Projekt wykonawczy ,,Projekt wykonawczy - t¢znia solankowa"

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét elektrycznych.

Oferta wykonawcy.

Ustawa ,,Prawo budowlane" z dnia 7 lipca 1994 r. wraz z p6zniejszymi zmianami.
Ustawa ,,Prawo zamoéwien publicznych" z dnia 29 stycznia 2004 r. wraz z p6zniejszymi
Zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie z pézniejszymi
Zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych.

Rozporzadzenia Ministra Pracy i1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie
og6lnych przepisoOw bezpieczenstwa i higieny pracy.
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mgr inz. Jerzy Tylec



