SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-06

Instalacje technologiczne

Warszawa kwiecien 2021r.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
ST-06 — INSTALACJE TECHNOLOGICZNE
Zadanie 3 ,Przebudowa (modernizacja) przepompowni $ciekow przy ul. Krélowej Jadwigi w ZamoSciu”

Spis tresci

R V1 (=T o BT T TSP TP PPTTTTTTTPRTRRRRRON 3
1.1. Przedmiot i zakres StOSOWANIA ST.......ccoiiiiiiiiiiiie e e e e 3
1.2.  Zakres robot objetyCh ST ... 3
1.3. Lokalizacja robot i stan prawny terenu inWestyCji ... 3
1.4,  OKreslenia POAStaWOWE .........couuiiiiiiii i e e e e e e 3
1.5. 0Ogdlne wymagania dotyczgce robot.............uiiiiii i 4

1.5.1. Przekazanie terenu BUdOWY ...........ccooiiiiiiiiiiiiiii e 4
1.5.2. Zagospodarowanie terenu DUdOWY..............euuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieenees 5
1.5.3. Dokumentacja projektowa i POWYKONAWCZA .........cceevevuviiiiiieeeeeeeeiiiiiieneeeeeeeeennns 5
1.5.4. Zgodnosc¢ robot z dokumentacjg projektowg i ST .....ooovviiiiiiiiiiiiiiei e, 5
1.5.5. Zabezpieczenie terenu DUAOWY .............uuuuuiiimimmmimiiiiiiiiiiiiiiiineiiiinneenneenneeeeeeenees 5
1.5.6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot................cccccvvviiiiiiiiiinnnnnnns 6
1.5.7. OcChrona przeCiwpOZarOWa ............uceiieeeeiiieiiiiiieeeeeeeeeeeatiaa s e e e e e e eeaaraa e e e eaeeeaannes 7
1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej .................eevevmiimmiiiiiniiiiiiiiiiiiiiiinnenns 7
1.5.9. Ograniczenia obcigzen 0Si POJAZAOW ............uuuuuumrummmmniiiiinniiiieinnenennnnnennennennnnees 7
1.5.10. BezpieczeAstwo i higiena pracy.......cccooviiiiiiiiii e 8
1.5.11. Ochrona i utrzymanie robOt.............oooiiiiii i 8
1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiSOWw .........cccovveeevvveiiiiiiiinieeeeeeeeiiinn, 9

2. Urzadzenia i armatura ..o e 9
2.1. Materiaty szkodliwe dla 0tOCZENIA ..........ccvuiiiiiiiii s 15

e O ZB 16

I I =1 ] o Lo PSPPI SRUPPPPPRPIN 16

5. WYKONANIE rODOL ... e 16
5.1, Wymagania OgOINe........couii it 16

5.1.1.  Zblizenia i skrzyzowania z istniejgcym uzbrojeniem terenu ................ccccvvvnnne 16

6.  Kontrola jakoSCi FODOL....... oo 17
LT I (o] o)V a= 1V o o .S 17
L = o .4 1 o o TSRS 17

N © Lo T2 1=l o] o Yo | A 19
7.1. Ogolne zasady obmiaru robOt .............ciiiiiiiicc e 19
7.2, JednOoStKi ODIMIAIOWE.........uu e e e e et e e e e e e e e e eaaee e e e e aaeeeeanes 19
7.3.  Urzadzenia i SPrzet POMIArOWY ..........ceeiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeee ettt 19
7.4. Termin prowadzenia obmiardW.............cooiii i 20

8. OADION FODOL ... 20

9. Podstawa PratNOSCI .......ueiii i 20

O T o =T o 1 F= V- | 1 TP 20

11. DOKUMENLY ZWIGZANE ......uuuii ettt e e e e e eeaean s 21

2

,BIPROWOD — WARSZAWA” Sp. z 0.0. kwiecien 2021



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
ST-06 — INSTALACJE TECHNOLOGICZNE
Zadanie 3 ,Przebudowa (modernizacja) przepompowni $ciekow przy ul. Krélowej Jadwigi w ZamoSciu”

1. Wstep

1.1. Przedmiot i zakres stosowania ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sga wymagania ogdlne
i szczegodtowe dotyczgce wykonania i odbioru robét budowlanych zwigzanych z realizacjg
Zadania 3 ,Przebudowa (modernizacja) przepompowni sciekow przy ul. Krolowej Jadwigi
w Zamosciu” w zakresie instalacji technologicznych.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna (ST) bedzie stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji wyzej wymienionych robét budowlanych.

1.2. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych
Z przebudowg przepompowni sciekow przy ul. Krélowej Jadwigi, na dz. nr ew. 6-107/3.

Zakres rob6t obejmuje w szczegdlnoSci:

- przebudowe pompowni sciekéw przy ul. Krolowej Jadwigi w Zamosciu,

- budowe obiektéw, w ktérych montowane bedg urzadzenia i armatura tj. komora krat,

studnia SK3.

Szczegolowy zakres rzeczowy zawarty jest w przedmiarze robét i dokumentaciji

projektowe;.

1.3. Lokalizacja robét i stan prawny terenu inwestycji
Teren prowadzonej inwestycji obejmuje nastepujgce dziatki:

Nr ew. . .

Lp. dziatki Obreb Wiasnosé Uwagi
0001 Miasto Zamos$c¢ (w wieczyste;j .
L6107 o mose dzierzawie PGK) Teren pompowni

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w Specyfikacji Technicznej (ST) wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w
kazdym przypadku nastepujgco:

1. Dokumentacja projektowa (dalej nazywana DP) — dokumentacja projektowa, na
ktérg sktada sie Projekt Budowlany, Specyfikacja Techniczna, przedmiary robot i
kosztorysy.

2. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robo6t budowlanych oraz zdarzen i
okolicznosci zachodzgcych w toku wykonywania robét.

3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu

4. Kanalizacja grawitacyjna - system kanalizacyjny, w ktorym przeptyw sSciekéw
nastepuje samoistnie dzieki sile ciezkosci

5. Kanalizacja sanitarna - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do przesyiu
Sciekow bytowo-gospodarczych

6. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacii
projektowe;j.
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7. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem
robot.

8. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne =z
dokumentacjg projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera.

9. Polecenie Inzyniera (Inspektora nadzoru) - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét
lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

10. Mikrotuneling - bezwykopowa technologia budowy m.in. grawitacyjnych z
wykorzystaniem przecisku hydraulicznego.

11. Przewiert sterowany — w petni zmechanizowany system do naprowadzania i
Sledzenia potozenia czota wiertniczego za pomocg systemu komputerowego. System
metody bezwykopowej polegajgcy na wykonaniu przewiertu pilotazowego,
rozwierceniu otworu a nastepnie przeciggnieciu rury.

12. Komora odbiorcza — miejsce zakonczenia przewiertu. Stuzy do wyciggniecia
elementéw wykonujgcych odwiert (gtowica, pierscien smarujacy, rury).

13. Komora startowa (robocza) — miejsce rozpoczecia przewiertu. Stuzy do
zainstalowania stacji pchajgcej oraz odbioru urobku z przewiertu.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych roboét, rodzaj stosowanych
materiatbw oraz za ich zgodnos¢ z DP, dokumentacjg kosztorysowg, uzgodnieniami
z Zamawiajgcym, ST i poleceniami. Wszelkie zmiany i odstepstwa powinny by¢ obustronnie
uzgodnione.
Materiaty i wyroby dostarczone na budowe powinny by¢ zgodne z Polskimi Normami
i Normami Branzowymi.
Wykonawca we witasnym zakresie i na wiasny koszt wykona nastepujgce rysunki i projekty
(1 oryginat + 3 kopie) oraz uzyska akceptacje nadzoru inwestycji i innych kompetentnych
wiadz, a takze uzytkownikéw i wiascicieli:
a) rysunki powykonawcze i wszelkie inne projekty,
b) ew. projekty drog dojazdowych — technologicznych,
c) projekty organizacji ruchu na czas budowy,
d) projekt organizacji robot,
e) propozycje robot ochronnych lub przetozenia wszystkich urzgadzen, instalacji
i wyposazenia nalezgcego do odpowiednich uzytkownikdéw znajdujgcych sie w strefie
oddziatywania rob6t (zgodnie z ustaleniami Narady Koordynacyjnej).

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacje i wspétrzedne punktow gtownych oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze DP i ST, a takze kopie decyzji pozwolenie na budowe.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt. Wykonawca jest zobowigzany
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do przestrzegania Warunkéw wydanych przez jednostki uzgadniajgce, opiniujgce oraz
wiascicieli terenoéw, na ktérych prowadzone bedg prace.

1.5.2. Zagospodarowanie terenu budowy
Przed rozpoczeciem robét budowlanych nalezy dokonaé zabezpieczenia terenu budowy, co
najmniej w zakresie:

a) wyznaczenia stref niebezpiecznych,

b) urzadzenia pomieszczen higieniczno-sanitarnych i socjalnych,

C) zapewnienia tgcznosci telefonicznej,

d) urzadzenia sktadowisk materiatow i wyrobow,

e) oznakowania krzyzujgcego sie istniejgcego uzbrojenia terenu (zgodnie z DP i

warunkami wtascicieli uzbrojenia).

1.5.3. Dokumentacja projektowa i powykonawcza
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki i dokumenty zgodne z wykazem
podanym w szczegoétowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacije:
-projektowg Zamawiajgcego
-sporzgdzong przez Wykonawce, ktdérg zobowigzany jest on opracowaé przed przyjeciem
robét przez Inwestora. Dokumentacja ta, nazywana dokumentacjg powykonawcza,
przedstawia¢ ma wszystkie obiekty tak, jak realizowat je Wykonawca, z zaznaczeniem
lokalizacji, wymiarow i detali wykonanych robot i wykonana ma by¢é zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami prawa w Polsce.

1.5.4. Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa i ST
Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora
nadzoru Wykonawcy stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby
jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentaciji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowigzuje kolejnosé
ich waznosci wymieniona w ,0golnych warunkach umowy”. Wykonawca nie moze
wykorzystywacC btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek.
W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg
projektowg i ST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za
wartoéci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatdw i elementéw budowli muszg byé jednorodne i
wykazywa¢ zgodnos$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogag
przekraczaé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowag
lub ST i wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang
zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy

1.5.5. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy oraz wszystkich materiatow
i elementéw wyposazenia uzytych do realizacji rob6t od chwili rozpoczecia realizacji
kontraktu az do zakonczenia i ostatecznego odbioru robét.
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Przez caly ten okres urzadzenia lub ich elementy bedg utrzymane w sposob
satysfakcjonujgcy zarzgdzajgcego realizacjg umowy. Moze on wstrzymac realizacje robot,
jesli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swoje obowigzki konserwacyjne.

W trakcie realizacji rob6t wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu i urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: bariery,
ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, sygnalizacje
ruchu, znaki drogowe i wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét, wygody
spotecznosci oraz zapewnienia bezpieczehstwa catego ruchu kotowego i pieszego.
Wszystkie znaki drogowe, bariery i inne urzadzenia zabezpieczajgce muszg byé
zaakceptowane przez zarzadzajgcego realizacjg umowy.

Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu zakonczenie robdét za utrzymanie
wszystkich reperéw i innych znakow geodezyjnych istniejgcych na terenie budowy i w razie
ich uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy ich na wtasny koszt.

Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci zainteresowanym uzytkownikom terenu
przed ich rozpoczeciem, w sposob uzgodniony z Inspektorem nadzoru oraz przez
umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora nadzoru, tablic
informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru. Tablice
informacyjne bedag utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres
realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
witgczony w cene umowna.

1.5.6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania roboét
W trakcie realizacji rob6t wykonawca jest zobowigzany znac i stosowac sie do przepiséw
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony srodowiska. W okresie
realizacji, do czasu zakohczenia rob6t, wykonawca bedzie podejmowat wszystkie sensowne
kroki zeby stosowa¢ sie do wszystkich przepisow i normatywéw w zakresie ochrony
Srodowiska na placu budowy i poza jego terenem, unika¢ dziatan szkodliwych dla innych
jednostek wystepujgcych na tym terenie w zakresie zanieczyszczeh, hatasu lub innych
czynnikdbw powodowanych jego dziatalnoscia. W okresie trwania budowy i wykanczania
robét Wykonawca bedzie w szczegdélnosci:
o stosowac sie do Ustawy z dnia 16 pazdziernika 1991r. o ochronie przyrody (tekst
jednolity Dziennik Ustaw z 2001 r. Nr 99 poz. 1079, zm. Z 2001 r. Nr 100 poz. 1085)
o stosowaé sie do Ustawy z dnia 27 kwietnia 2001r. Prawo ochrony srodowiska
(Dziennik Ustaw Nr 62, poz.627) z pozniejszymi zmianami i aktami wykonawczymi
o stosowac sie do ustawy z 27 kwietnia 2001r. o odpadach (Dziennik Ustaw Nr 62,
poz.628) z pobzniejszymi zmianami i aktami wykonawczymi (zgodnie z ktérg
Wykonawca, miedzy innymi, ma obowigzek przedtozenia staroscie informacji o
wytworzonych odpadach oraz sposobach gospodarowania tymi odpadami, na dwa
miesigce przed rozpoczeciem dziatalnosci powodujgcej ich powstawanie)
o stosowacC sie do Rozporzadzenia MOSZNIL z dnia 13 maja 1998r. w sprawie
dopuszczalnych poziomoéw hatasu w srodowisku (Dziennik Ustaw Nr 66, poz. 436)
o stosowaé sie do Ustawy z dnia 27 lipca 2001r. o wprowadzeniu ustawy — Prawo
ochrony $rodowiska, ustawy o odpadach oraz o zmianie niektérych ustaw (Dziennik
Ustaw Nr 100, poz. 1085)
e podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do
przepiséw i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy
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oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osdb lub wiasnosci spoteczne;j i
innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.
Wszelkie prace wykonywane w bliskim sgsiedztwie drzew i krzewoéw nalezy wykonywac¢ pod
nadzorem Inzyniera (Inspektora nadzoru) oraz zgodnie z wytycznymi zawartymi w DP. Prace
budowlane prowadzone w bliskim sagsiedztwie drzew nalezy wykonywaé pod nadzorem
specjalistycznej firmy zajmujgcej sie pielegnacja terenéw zieleni. Wszelkie prace zwigzane z
redukcjg masy korzeniowej drzew nalezy zleci¢ specjalistycznej firmie.

1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej zgodnie z Ustawg z
dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej i Ustawg z dnia 27 lutego 2003 r. o
zmianie ustawy przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywacC sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy na terenie budowy, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposoéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.8. Ochrona witasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istniejgcych instalacji naziemnych i
podziemnych urzgdzen znajdujgcych sie w obrebie placu budowy, takich jak rurociagi, kable,
etc.
Przed rozpoczeciem robot wykonawca potwierdzi u odpowiednich witadz, ktére sag
wiascicielami instalacji i urzadzen, informacje podane na planie zagospodarowania terenu
dostarczonym przez zamawiajgcego. Wykonawca spowoduje zeby te instalacje i urzadzenia
zostaty wlasciwie oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot,
zgodnie z warunkami wtascicieli urzgdzen.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju robét, w przypadku gdy wystgpi koniecznos¢ przeniesienia instalacji i
urzgdzen podziemnych w granicach placu budowy, ktore majg by¢ wykonane w celu
przetozenia tych instalacji i urzgdzen podziemnych na terenie budowy. Wykonawca ma
obowigzek poinformowac Inspektora nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia tych
robot.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia istniejgcych instalacji i ich urzadzen Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi Inspektora nadzoru i bedzie wspotpracowat przy naprawie
udzielajgc wszelkiej mozliwej pomocy, ktéra moze by¢ potrzebna przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego

1.5.9. Ograniczenia obcigzen osi pojazdéw
Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow i w sposob ciggty
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru, jezeli dotyczy. Pojazdy i
tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na Swiezo
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ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za
naprawe wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora
nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Na terenie budowy nalezy urzadzic¢
wydzielone pomieszczenia szatni na odziez roboczg i ochronng, umywalni, jadalni, suszarni i
ustepow. Jezeli przewiduje to zawarta umowa, to dopuszczalne jest korzystanie przez
Wykonawce z istniejgcych na terenie budowy pomieszczen i urzadzen higieniczno-
sanitarnych Zamawiajgcego. Palenie tytoniu na terenie budowy moze sie odbywac wytgcznie
na otwartej przestrzeni lub w specjalnie do tego celu przygotowanym pomieszczeniu
(palarni). Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. W szczegolnosci Wykonawca
zobowigzany jest do przestrzegania przepisow BHP wynikajgcych z:

o Kodeksu pracy (tekst jednolity z 1998 r. Nr 21 poz. 94, zm, Nr 106 po0z.668, z 1999r.
Nr 99 poz. 1152, z 2000 r. Nr 19 poz. 239); dziat Dziesigty — ,Bezpieczenstwo i
higiena pracy” (ustawa z dnia 2 lutego 1996 r. 0 zmianie ustawy — Kodeks pracy oraz
0 zmianie niektorych ustaw (Dziennik Ustaw Nr 34 poz. 110)

e Rozporzgdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych z dn. 28
marca 1972r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét
budowlano-montazowych i rozbiérkowych (Dz.U.Nr 13, poz. 43)

e Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23 czerwca 2003r. w sprawie informaciji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1125, 1126, 2003r. z p6zn. zm.)

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. nr
47, poz. 401, 2003r. z pézn. zm.)

e Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 27 sierpnia 2006r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz
szczegoOtowego zakresu rodzajéw roboét budowlanych, stwarzajgcych zagrozenie
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (Dz.U. nr 151, poz. 1256, 2002r. z pézn. zm.).

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie roboét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia rob6t (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Inspektora nadzoru). Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu
odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub
jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
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Inzyniera powinien rozpoczgé roboty utrzymaniowe nie pdézniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez witadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych
podczas prowadzenia robot.
W szczegolnosci Wykonawca dostosuje sie do:

e Ustawy z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz.U. 2020 poz. 1333)

o Rozporzadzenia MOSZNIL z dnia 13 maja 1998r. w sprawie dopuszczalnych

pozioméw hatasu w $rodowisku (Dziennik Ustaw Nr 66 poz. 436)

O terminie rozpoczecia i zakohczenia robot Wykonawca powiadomi wszystkie instytucje,
ktére nalezy powiadomié zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i te, ktére uzgadniajgc
dokumentacje postawity taki warunek — zgodnie z DP. Wykonawca spetni réwniez wymogi
instytucji uzgadniajgcych wynikajgce z uzgodnien.

2. Urzadzenia i armatura
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materialdbw dostarczanych na plac budowy oraz za ich sktadowanie. Przebudowa
(modernizacja) przepompowni $ciekéw przy ul. Krolowej Jadwigi wykonywana bedzie
z wykorzystaniem miedzy innymi nastepujgcych urzadzen i armatury (w ilosci zgodnej
Z zapisami DP oraz kosztorysowym zestawieniem):

o Krata rzadka tasmowo - hakowa samoczyszczgca (zgodnie z zapisami DP)

- przeptyw obliczeniowy 300 /s

- szerokosc¢ kanatu 1000 mm

- szerokosc kraty 962 mm

- gtebokosc¢ kanatu 5300 mm

- przeswit 20 mm

- naped gtéwny ~0,25 kW

- naped szczotki czyszczaca ~0,18 kW

- kat zabudowy kraty 75°

- wykonanie stal nierdzewna
- wysoko$é wysypu skratek do kontenera 1,1m®  ~1400 mm

- szerokosc¢ tasmy filtracyjnej min. 830mm

- rama kraty, obudowa, wysyp stal nierdzewna

min. AISI304 (1.4301)

- tasma z elementami filtrujgcymi stal nierdzewna min. AISI304
(1.4301) + tworzywo sztuczne
ABS o duzej udarnosci i twardosci
(haki, rolki, watki)

- ogrzewanie i izolacja termiczna uktad przewodow grzejnych
sterowanych  przez  termostat
Z czujnikiem temperatury
zewnetrznej,
9
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Krata powinna by¢ przystosowana do pracy na zewnatrz, wyposazona w czujnik
poziomu sciekow przed kratg oraz w kasete do workowania w rekaw foliowy,
dodatkowo z szafkg sterownicza.
Typ kraty: krata samoczyszczgca tasmowo hakowa, bez tozyskowania ponizej
poziomu $ciekédw. Oddzielanie skratek od tasmy nastepuje samoczynnie pod
wptywem odpowiedniego uksztattowania hakéw. Tasma jest napedzana przez silnik
elektryczny z przektadnig za posrednictwem przektadni tancuchowej i watkow kot
prowadzacych tasme.
Krata wyposazona bedzie w dodatkowy element — szczotke czyszczgcg haki w gérne;j
czesdci urzadzenia, utatwiajgce wygarnianie skratek z hakéw.
Krata wyposazona bedzie ponadto w oddzielny naped gtdéwny odpowiedzialny za
prace tasmy filtracyjnej oraz wlasny naped szczotki czyszczacej. Tasma filtracyjna
kraty powinna byé zastosowana na catej gtebokosci kanatu. Konstrukcja kraty
powinna zapewni¢ tatwg naprawe i wymiane czesci bez koniecznosci demontazu
ramy kraty. Naped urzadzenia powinien by¢ umiejscowiony w gérnej czesci kraty,
powyzej poziomu zrzutu skratek. Brak ftozysk w strefie sciekéw (w kanale). Krata
samoczyszczgca wyposazona jest w szczotke obrotowg. Konstrukcja kraty powinna
zapewni¢ jej samooczyszczanie.
Pas filtracyjny kraty wykonany ze specjalnie wyprofilowanych hakéw wykonanych
z tworzywa ABS, z mozliwoscig tatwej wymiany.
Kazdy z elementéw filtrujgcych (hakéw) zainstalowany jest na dwodch watkach
tworzac zamkniety podwojny pas filtracyjny, zapewniajacy wysokg skutecznos$é
zatrzymywania skratek.
Punkty smarne wszystkich tozysk wyprowadzone na zewnatrz urzgdzen, dzieki
czemu smarowanie odbywa sie bez otwarcia pokryw zabezpieczajgcych.
Krata posiada zabezpieczenie przeciw przecigzeniowe mechaniczne — krahcowy
czujnik kontroli przecigzenia silnika. Automatyczne zatgczanie kraty w oparciu o
sygnat z dwdch sond ultradzwiekowych zainstalowanych w kanale przed i za kratg do
wysterowania pracg kraty od pomiaru roznicy poziomu Sciekow przed i za krata.
Dodatkowo tryb pracy czasowej. Wylot skratek ogrzewany przewodem grzejnym z
izolacjg termiczna.
Szafa kraty tasmowo-hakoweyj:
-komunikacja z szafg AKPIA po protokole cyfrowym Modbus TCP/IP,
-sterowanie od réznicy pozioméw przed i za kratg oraz w uktadzie czasowym.

e Pompa wirowa pionowa, jednostopniowa z korpusem spiralnym - 3 szt
przystosowane do pracy z falownikiem (zgodnie z zapisami DP)
Wykonawca jest zobowigzany do uzgodnienia z dostawca pomp doktadnych
parametrow stosowanych pomp z uwzglednieniem charakterystyki przewodu
ttocznego. Silniki pomp powinny byé dobrane z 10%-owa rezerwg mocy.
Pompa przystosowana do wspodtpracy z falownikiem, wyposazona w czujnik
temperatury i wilgoci oraz w czujnik WIO, kable EMC i WIO, przekaznik do kontroli
czujnikéw 10113 do montazu w szafie AKPIA.
Ukfady sterowania praca kazdej pompy z przetwornica czestotliwosci:

Czujnik wilgoci: z czujnikiem wilgoci

Czujnik obecnosci wody w oleju: z czujnikiem wilgoci

Zakres temperatury cieczy: 0+40 °C
Techniczne:
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Zakres wydajnosci pompy Q=250-430 m¥/h,
Zakres wysokosci podnoszenia H=21,7-16 m H,O
Typ wirnika: 2-KANALOWY
Max. wielko$¢ czesci statych: 100 mm
Podstawowe uszczelnienie watu: SIC/SIC
Drugie uszczelnienie watu: SIC/SIC
Tolerancje charakterystyki: 1S09906:2012 3B
Materiaty:
Korpus pompy: Zeliwo szare
EN 1563 EN-GJL — 250
Wirnik: Zeliwo szare
EN 1563 EN-GJL — 250
Silnik: Zeliwo szare
EN 1561 EN-GJL-250
Instalacja: Pionowa z ptaszczem chtodzgcym
Wielkosc¢ przytacza wylotowego: DN 200
Wielkos¢ przytacza wlotowego DN 250
Cisnienie: PN 10
Max. gtebokos¢ montazu 20m
Dane elektryczne:
Moc silnika - P2: ok. 43 kW (w tym 10% rez. mocy)
Czestotliwosé podstawowa: 50 Hz
Napigcie nominalne: 3 x 380-400/660-690 V
Tolerancja napiecia: +10/-10 %
Max zatgczen na godzine: 15
Sterowanie Praca z przetwornicg
czestotliwosci
Sprawnosc silnika przy petnym obcigzeniu: Min 89 %
Liczba biegunow: 4
Rozruch: gwiazda/tréjkat
Rodzaj ochrony (IEC 34-5): IP68
Klasa izolacji (IEC 85): F
Dtugos¢ kabla: Kabel ekranowany 10 m

Normalnie ssgca jednostopniowa pompa odsrodkowa przeznaczona do ttoczenia
wody brudnej i procesowej oraz nieoczyszczonych $ciekow surowych. Pompa jest
przeznaczona zaréwno do pracy ciggtej, jak i przerywanej. Dziegki ptaszczowi
chtodzacemu pompa moze pracowaé na mokro lub na sucho bez koniecznosci
stosowania chtodzenia silnika.

Ukfad regulacji szczeliny wirnika umozliwia zapewnienie maksymalnej wydajnosci
pompy przez caty okres eksploatacji. Regulacje mozna wykonac¢ na miejscu, fatwo
i szybko, bez konieczno$ci demontazu pompy, bez specjalistycznych narzedzi
serwisowych.

Pompa powinna by¢ wyposazona w uchwyt do podnoszenia utatwiajgcy transport i
montaz pompy w miejscu docelowym. Wirnik dwukanatowy powinien posiadac
konstrukcje pétosiowg oraz bardzo dilugie fopatki. Dzieki temu zapewniona jest
maksymalna wydajnosc¢, a widkna nie zaczepiajg sie o wirnik.
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Dodatkowe fopatki o specjalnej konstrukcji znajdujgce sie w dolnej czesci wirnika
kanatlowego umozliwiajg utrzymanie wirnika w czystosci. Konstrukcja topatek
zapewnia duzg predkos¢ przeptywu, dzieki ktérej przestrzen miedzy wirnikiem a
korpusem pompy pozostaje wolna od czgstek statych i widkien.

e Zasuwa wrzecionowa DN500 2szt. w komorze krat i studni SK3, z napedem
elektromechanicznym zamknij/otwérz (zgodnie z zapisami DP),

Wymagania ogolne:

» Zasuwa przeznaczona do pracy zamknij/otwérz bez diawienia przeptywu;

» Obustronnie szczelna do ci$nienia statycznego 0,6 bar wg PN-EN 12266-2, klasa
szczelnosci C, tabela A.5 (max nieszczelno$é 0,03 X DN [mm®/s));

* Wymagana analiza naprezenh i odksztatcen statycznych ptyty wykonana Metoda
Elementéw Skonczonych — zatgczy¢ wyniki symulaciji komputerowej do akceptacii;

+ Testowane cisnieniowo w fabryce przed wysytkg (protokot z testu dostarczony
wraz z dostawg);

* Uszczelnienie gtéwne wymienialne bez koniecznos$ci demontazu catej zasuwy,
mocowane wytgcznie do plyty (zawieradta) zasuwy;

* Materiat uszczelek EPDM,;

+ Wykonanie catkowicie z materiatow nierdzewnych stal 1.4571, elementy ze stali
nierdzewnej spawane oraz zabezpieczone antykorozyjnie za pomocg catosciowej
pasywacji;

* Rolki najazdowe doszczelniajgce wykonane z POM,;

» Zasuwy powinny zapewniac gfadki przelot dna;

* Montaz nascienny za pomocg kotew montazowych;

» Wykonanie scian zgodnie z DIN 18202 tabela 1, wiersz 6, tabela 2 wiersz 1, tabela
3 wiersz 7 (max nierébwnos¢ 2 mm na dtugosci 2 m);

*  Wrzeciono wznoszgce sie z zamontowang przektadnig kgtowg i kotkiem recznym,
korpus przektadni jest wykonany w catosci ze stali kwasoodpornej 1.4571 w klasie
szczelnosci IP68. Rura ostonowa dla wrzeciona ze stali kwasoodpornej 1.4571.

* Zasuwa skonstruowana w sposob uniemozliwiajgcy zapieczenie sie rzadko
uzywanego zawieradta;

* Producent musi posiadac certyfikat spetniania wymagan jakosci w spawalnictwie
wg normy PN-EN ISO 3834 oraz system oceny i weryfikacji wtasciwosci
uzytkowych wg norm PN-EN 1090-1 i 1090-2 (system oceny i weryfikacji
wiasciwosci uzytkowych 2+), wymagany certyfikat niezaleznej jednostki
certyfikujgcej;

* Rozmiar zasuwy nalezy dobrac tak, aby zasuwa swojg uszczelkg obejmowata DN
otworu w Scianie razem z catg rurg i jej uszczelnieniem. Jezeli nie bedzie to
mozliwe ze wzgledu na szerokos$¢ komory czy kanatu, nalezy zastosowac ptyty
redukcyjno — montazowe.

+ Zasuwe nalezy dostarczy¢é z kompletem elementow montazowych (kotwy
montazowe, podkitadki, nakretki, klej do montazu kotew chemicznych itp.)
wykonanych ze stali nierdzewnej w gatunku A4.

e Zasuwy nozowe Dn200 i Dn250 w pompowni, z napedem recznym (zgodnie z
zapisami DP),

- Pnom: 1 MPa,

Wymagania ogolne

» Naped reczny za pomocg kotka
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» Dostosowane do potgczenia kotnierzowego PN 10

» Zasuwa nozowa do kanalizacji (temp. medium 0°C do +80°C);

» Konstrukcja ptytowa, bezgniazdowa, miedzykotnierzowa;

* Konstrukcja z trzpieniem wznoszgcym lub niewznoszgcym,;

» Brak wgtebienia w korpusie zapobiegajgcy gromadzeniu sie osadow;

* Dwukierunkowa, mozliwo$¢ montazu niezaleznie od kierunku przeptywu medium;

+ Zasuwa 100% szczelna w obu kierunkach;

» Peten przelot przez zasuwe, bez redukcji przeptywu;

+ Jednoczesciowa uszczelka z gumy NBR w ksztalcie litery U miedzy ptytami
korpusu, wzmocniona wktadkg stalowg w celu ochrony przed uszkodzeniem w
czasie pracy;

+ Wyposazona w skrobak noza wykonany z brgzu i zainstalowany w ptytach zasuwy
(nie dopuszcza sie, aby skrobak byt zintegrowany z uszczelnieniem zasuwy);

* Wyposazona w deflektor przeptywu wykonany z zeliwa biatego typu Ni-hard w
miejscach montazu zasuw narazonych na kontakt z czesciami statymi typu piasek,
materiaty Scierne np. na mechanicznym ciggu technologicznym oczyszczania
Sciekow;

* Mozliwos¢ regulacji przeptywu na zasuwie nozowej tylko w przypadku
zastosowania przystony regulacyjnej typu V;

* Plyta gérna wykonana ze stali weglowej z powtokg epoksydowg o min. grubosci
150um posiadajgca naciecia umozliwiajgce okreslenie pozycji noza;

* Plyta gérna stanowi ostone bezpieczenstwa dla pracujacego noza;

* Nie dopuszcza sie nozy z ptaskg krawedzia;

*  Wsporniki zintegrowane z odlewem korpusu chronig n6z przed odchyleniami pod
wplywem cisnienia;

* Potgczenie nakretki trzpienia i noza zasuwy zabezpieczone nakretkami
samoblokujgcymi;

+ Korpus z zeliwa sferoidalnego z powtokg z farby epoksydowej min. 150um;

* NOz, trzpien, sruby i nakretki wykonane z stali kwasoodpornej min. 1.4401;

* Nakretka trzpienia wykonana z brgzu o podwyzszonej wytrzymato$ci;

* Uszczelnienie dlawicowe warstwowe wykonane z gumy NBR i PTFE, z
mozliwoscig regulacji docisku podczas pracy zasuwy;

*  Mozliwo$¢ wymiany uszczelnienia dtawicy bez demontazu zasuwy z rurociggu;

e Zasuwa nozowa Dn200 w pompowni, z napedem _elektromechanicznym
zamknij/otwdrz (zgodnie z zapisami DP)

- Pnom: 1 MPa,

Komunikacja z szafg AKPIA po protokole cyfrowym Profibus DP.

Wymagania ogolne

» Naped elektryczny otworz/zamknij

+ Dostosowane do potgczenia kotnierzowego PN 10

» Zasuwa nozowa do kanalizacji (temp. medium 0°C do +80°C);

+ Konstrukcja ptytowa, bezgniazdowa, miedzykotnierzowa;

* Konstrukcja z trzpieniem wznoszgcym lub niewznoszgcym,;

+ Brak wgtebienia w korpusie zapobiegajgcy gromadzeniu sie osadow;

» Dwukierunkowa, mozliwo$¢ montazu niezaleznie od kierunku przeptywu medium;

* Zasuwa 100% szczelna w obu kierunkach;

* Peten przelot przez zasuwe, bez redukcji przeptywu;
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Jednoczesciowa uszczelka z gumy NBR w ksztatcie litery U miedzy piytami
korpusu, wzmocniona wktadkg stalowg w celu ochrony przed uszkodzeniem w
czasie pracy;

Wyposazona w skrobak noza wykonany z bragzu i zainstalowany w ptytach zasuwy
(nie dopuszcza sie, aby skrobak byt zintegrowany z uszczelnieniem zasuwy);
Wyposazona w deflektor przeptywu wykonany z zeliwa biatego typu Ni-hard w
miejscach montazu zasuw narazonych na kontakt z czesciami statymi typu piasek,
materialy scierne np. na mechanicznym ciggu technologicznym oczyszczania
Sciekow;

Mozliwos¢ regulacji przeptywu na zasuwie nozowej tylko w przypadku
zastosowania przystony regulacyjnej typu V;

Ptyta gérna wykonana ze stali weglowej z powtokg epoksydowg o min. grubosci
150um posiadajgca naciecia umozliwiajgce okreslenie pozycji noza;

Ptyta gérna stanowi ostone bezpieczenstwa dla pracujgcego noza;

Nie dopuszcza sie nozy z ptaskg krawedzig;

Wsporniki zintegrowane z odlewem korpusu chronig néz przed odchyleniami pod
wplywem cisnienia;

Potaczenie nakretki trzpienia i noza zasuwy zabezpieczone nakretkami
samoblokujgcymi;

Korpus z zeliwa sferoidalnego z powtokg z farby epoksydowej min. 150um;

N&z, trzpien, sruby i nakretki wykonane z stali kwasoodpornej min. 1.4401;
Nakretka trzpienia wykonana z brgzu o podwyzszonej wytrzymatosci;
Uszczelnienie dfawicowe warstwowe wykonane z gumy NBR i PTFE, z
mozliwoscig regulacji docisku podczas pracy zasuwy;

Mozliwos¢ wymiany uszczelnienia dtawicy bez demontazu zasuwy z rurociaggu;
Napedy powinny zosta¢ dobrane wg normy: Napedy elektryczne do armatury
przemystowej — Wymagania podstawowe EN 15714-2:2010-02.

Napedy regulacyjne muszg byé wykonane w wersji zmiennopredkosciowej
(wbudowany falownik), muszg posiada¢ mozliwos¢ zmiany predkosci zamykania /
czasu przesterowania na obiekcie, a takze funkcje tagodnego otwierania i
domykania (soft-start-stop).

Napedy otworz-zamknij mogg by¢ dostarczone w wersji ze statg predkoscig lub
zmiennopredkosciowe.

Wymaga sie zastosowania napedow elektrycznych jednego producenta celem
unifikacji.

Napedy wyposazone bedg w funkcje proby domkniecia z mozliwoscig ustawienia
do 5 préb.

Napedy bedg wyposazone w pojedyncze wielopinowe przytgcze elektryczne typu
gniazdo-wtyk, wtyczka elektryczna z minimum 6 otworami pod dfawiki kablowe.
Napedy muszg posiada¢ zabezpieczenie antykorozyjne C5 wg ISO 12944-6.
Napedy muszg by¢ samohamowne zaréwno w trybie elektrycznym, recznym jak i
w trakcie przetgczania pomiedzy trybami.

Stopien ochrony IP68 — wysokos¢ stupa wody 8m, czas zanurzenia 96h i do 10
uruchomien w trakcie zanurzenia.

Napedy powinny by¢ wyposazone w trwate pokretta umozliwiajagce sterowanie
reczne, zasprzeglenie pokretta recznego poprzez wcisniecie przycisku lub
wcisniecie pokretia.
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* Obudowa gtowicy sterownika powinna by¢ niezalezna od obudowy napedu —
mozliwos¢ odwieszenia sterownika od napedu po dostawie, jesli wystgpig drgania
lub utrudniony dostep dla obstugi.

* Pulpit sterowania lokalnego z osobnymi przyciskami dla rozkazéw Otworz, Stop,
Zamknij lub z jednym hermetycznie zamknietym przyciskiem typu ,drive controller”.

* Napedy elektryczne muszg posiada¢ mozliwosé konfigurowania parametréw bez
dodatkowych urzgdzen.

* Napedy muszg by¢ wyposazone w mechaniczny wskaznik potozenia.

» Gtowica sterujgca napedu wyposazona w bluetooth do komunikacji z laptopem.

* Napedy bedg sterowane poprzez protokét cyfrowy zgodny z projektem automatyki

o Kompensatory gumowe Dn200 i Dn250 w pompowni (zgodnie z zapisami DP)

- Pnom 1 MPa.

Wymagania ogolne

» Typ — kompensatory kotnierzowe gumowe do potgczeh kotnierzowych PN 10,

* Funkcja — montaz i demontaz armatury i urzadzen, ograniczenie drgan instalaciji;

* Wymagania materiatowe:

-korpus: guma z oplotem, odporna na medium robocze,
-kotnierze: stal nierdzewna;
o Przeplywomierz Dn150 w pompowni — 2 szt. (zgodnie z zapisami DP)

-komunikacja z szafg AKPIA po protokole cyfrowym Profibus DP,

- zakres pomiarowy 0+630m?h,

-stopien ochrony IP taki jak dla zasuw,

-w miejscach trudno dostepnych wersja roztgczna tj. elektronika montowana

osobno/odseparowana od czujnika,

-detekcja pustej rury.

2.1. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposoéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia nie bedg dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty
odpadowe (ujete w Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki z dnia 2 listopada 2002r. — dziennik
Ustaw nr 100 poz. 1078, w sprawie okre$lenia odpadow, ktére powinny by¢ wykorzystywane
w celach przemystowych oraz warunkow, jakie muszg by¢ spetnione przy ich wykorzystaniu)
uzyte do robdt bedg mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdw na srodowisko.
Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zakonczeniu robaét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy
Zamawiajgcy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od witasciwych organow
administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia
zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy
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3. Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos$¢ i Srodowisko wykonywanych robét. Sprzet uzywany do
Robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i zosta¢ zaakceptowany i uzgodniony przez
Inspektora nadzoru. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie
Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w DP i ST w terminie przewidzianym w Umowie.
Sprzet bedgcy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robét ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Ma by¢ on zgodny z normami ochrony
Srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest
to wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia
niegwarantujgce zachowania warunkéw Umowy zostang zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do Robdt.
Do wykonania robét bedgcych przedmiotem niniejszej ST stosowaé nalezy sprawny
technicznie sprzet zgodny z DP.

4. Transport
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wilasciwosci przewozonych
materiatéw. Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdét zgodnie z
zasadami okreSlonymi w DP, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie
przewidzianym umowag. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniac
wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajgce
warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg byé dopuszczone przez Inspektora
nadzoru, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na
koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
Roztadowanie materiatbw bedzie dokonywane z zachowaniem s$rodkow ostroznosci
zapobiegajgcych uszkodzeniu materiatdéw. Transport bedzie taki jak okreslono w specyfikac;ji
lub inny, jezeli zostanie zatwierdzony przez Inzyniera.

5. Wykonanie robét

5.1. Wymagania ogoélne
Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia przez Inzyniera zarys metodologii robo6t oraz
graficzny terminarz robét okreslajace wszystkie warunki, w ktérych bedg wykonywane
przedmiotowe roboty. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z
umowgq oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robo6t, za ich zgodnos$¢ z
DP, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
Roboty nalezy wykonywacC przy zachowaniu ciggtosci odbioru i przesylu Sciekow, z
wykorzystaniem istniejgcej pompowni awaryjnej na kanale grawitacyjnym.

5.1.1. Zblizenia i skrzyzowania z istniejagcym uzbrojeniem terenu
Nalezy stosowac sie do zapiséw DP.
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Istniejgce elementy uzbrojenia terenu nalezy zabezpieczy¢ w miejscu zblizenh i skrzyzowan,
zgodnie z wymaganiami stawianymi przez wiascicieli tych sieci, zawartych w protokole z
Narady Koordynacyjnej i innych zatgcznikach.

Nalezy zachowa¢ normatywne odlegtosci od istniejacych sieci przy prowadzeniu
rownolegtym przewoddw i skrzyzowaniach. Roboty ziemne w miejscach ewentualnych kolizji
Z innymi sieciami prowadzi¢ pod nadzorem wiascicieli tych sieci.

6. Kontrola jakosci robot
Kontrola wykonania przedmiotowych robét polega na sprawdzeniu zgodnosci budowy z DP.
Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomic¢ Inzyniera o rodzaju i
terminie badania. Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan
do akceptacji Inzyniera. Wykonawca powiadamia pisemnie Inzyniera o zakonczeniu kazdej
roboty zanikajacej, ktérg moze kontynuowaé dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez
Inzyniera Kontraktu i Uzytkownika.
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w
zakresie i z czestotliwoscig okreslong w niniejszej ST i zaakceptowang przez Inzyniera
Kontraktu.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi Deklaracje Zgodnosci z Normg oraz na zyczenie
wszystkie badania jak i atesty gwarancji wystawione przez producenta na stosowane
materialy potwierdzajgce, ze materiaty spetniajg warunki techniczne wymagane przez norme
PN EN 295.
Wykonawca na wniosek Inzyniera Kontraktu przedstawi Deklaracje Zgodnosci z normg PN-
EN/295 dostarczone przez producenta. Inzynier Kontrakiu moze dokonaé wizytacji
laboratorium w zaktadzie produkcyjnym celem weryfikacji przedstawionych mu badan na
zgodnos$¢ z PN/EN-295

6.1. Préby zaworéw
Wszystkie zawory sterowane elektrycznie powinny by¢ zbadane przy uzyciu odpowiednich
sifownikow. Takie badanie ma wykaza¢ ich plynne, bezawaryjne dziatanie miedzy
potozeniem catkowicie otwartym i catkowicie zamknietym.
Wykonawca dostarczy certyfikaty badan wszystkich materiatéw gtéwnych czesci zaworow.
Ponizszg probe wodng catkowicie zamontowanego =zaworu nalezy przeprowadzic¢
w obecnosci Inzyniera zgodnie z normg ISO 5208:

— Korpus — ci$nienie do 1,5 ciSnienia nominalnego zaworu.

— Proéba gniazda na otwartym koncu pod ci$nieniem nominalnym zaworu. Zawory
odcinajgce nalezy zbada¢ w obydwu kierunkach. Wyciek nie powinien
przekraczaé wartosci podanych w odpowiednich normach i szczegoétowych
specyfikacjach.

6.2. Rozruch

Rozruch stwarza ostatnig mozliwo$¢ usuniecia przy pomocy srodkéw inwestycyjnych
wszelkich ewentualnych brakow i usterek zwigzanych z projektowaniem, wykonawstwem
oraz jakosciag maszyn i urzgdzen. Osiggniecie koncowego efektu realizacji budowy
po zakonczeniu robét budowlano — montazowych, polega¢ bedzie na wykonaniu szeregu
czgstkowych dziatan techniczno — organizacyjnych nazywanych ogolnie rozruchem.

Celem rozruchu jest sprawdzenie, przygotowanie i uruchomienie poszczegoélnych urzgdzen
i instalacji oraz wigczenie ich do eksploatac;i.

Warunkiem przystgpienia do rozruchu jest odbiér wstepny obiektu potwierdzony protokotem.
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Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia projekt rozruchu.
Sam rozruch powinien byé prowadzony przez powotang w tym celu specjalistyczng Grupe
Rozruchowa.

W sktad grupy powinien wchodzic:

— kierownik grupy rozruchowej,

— przedstawiciele Producenta instalacji termicznego przeksztatcania osadu,

— przedstawiciele Wykonawcy,

— personel przewidziany do eksploatacji obiektu,

— projektanci,

-~ w miare potrzeby specjaliéci od ochrony pozarowej, BHP, przedstawiciel PIOS,
UDT.

Etap | — Prace przygotowawcze do rozruchu

Zakres prac i czynnosci:

e Zapoznanie sie z dokumentacjg wykonawczg, rozruchowg i DTR urzadzeh i
armatury.
o Stwierdzenie czy obiekt nadaje sie do przeprowadzenia rozruchu.

W/w stany muszg by¢ potwierdzone protokotem przekazania obiektow i instalacji do rozruchu
mechanicznego.

Etap Il — rozruch mechaniczny

Rozruch mechaniczny zostanie przeprowadzony pod nadzorem lub w przypadku braku takiej
potrzeby — wedlug zalecen dostawcéw wszystkich nowoprojektowanych instalacji.
Rozruch mechaniczny ma na celu:

e Przeprowadzenie préb ruchu maszyn, urzadzen i armatury bez obcigzenia pod

katem ich dziatania i kierunku obrotéw.

e Sprawdzenie dziatania wszystkich elementéw sterowania i sygnalizaciji.

e Sprawdzenie czy doprowadzone sg wszystkie media i czy parametry sg wiasciwe.

e Kontrola smarowania urzgdzen.

e Sprawdzenie czystosci instalacji i ewentualne przeptukanie rurociggéw woda.

o Kontrola zamocowania barier ochronnych i pokryw wtazéw montazowych.
Przed uruchomieniem urzgdzen z napedem elektrycznym nalezy sprawdzi¢ blokade,
sterowanie, sygnalizacje i urzgdzenia pomiarowe, instalacje do uszczelniania, smarowania,
chtodzenia oraz przeprowadzi¢ regulacje pod wzgledem mechanicznym.
Pozytywnie przeprowadzony rozruch mechaniczny nalezy zakonczy¢ protokotem
przekazujgcym cato$¢ obiektow i urzadzen do rozruchu hydraulicznego i technologicznego
(jednorazowo lub sukcesywnie).
Réwnolegle z rozruchem mechanicznym zostang przeprowadzone:

e szkolenie ogdlne i stanowiskowe obstugi urzgdzen i paneli sterowniczych,

e szkolenie z zasad BHP, p.poz. w okresie rozruchu i proby eksploatacyjnej,

e uszczegotowienie zasad uruchamiania, kontroli maszyn, urzadzen i systeméw,

e sprawdzenie uktadu pofgczen systemu sterowania,

o kontrola, ustawienie i kalibracja punktéw pomiarowych,

Etap lll — rozruch hydrauliczny
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Po stwierdzeniu faktu ogdlnej sprawnosci instalacji nalezy przeprowadzi¢ rozruch na medium
zastepczym.
W tym etapie nalezy:

e Sprawdzi¢ szczelnos¢ instalacji.

e Sprawdzi¢ funkcjonowanie i wyskalowanie aparatury kontrolno — pomiarowe;j.

o Skontrolowa¢ natezenie pobieranego pradu przez urzadzenia pracujgce pod
obcigzeniem.

o Usungc¢ wszelkie zauwazone usterki.

Pozytywne przeprowadzenie powyzszych czynnosci (potwierdzone sprawozdaniami
i protokétami) pozwala na zgtoszenie obiektu do rozruchu technologicznego.

Uwaga: Na szczegotowo uzasadniony wniosek Wykonawcy, Inzynier/Inspektor Nadzoru
moze odstgpi¢ od wymagania przeprowadzenia rozruchu hydraulicznego na medium
zastepczym i dopusci¢ medium docelowe.

Wyniki pomiaréw nalezy zestawi¢ w prowadzonym na biezgco Dzienniku Rozruchu.
Wykonawca powinien kontynuowac¢ faze rozruchu tak dlugo, az instalacja osiggnie
wymagania  okreSlone w  Gwarancjach. Wéwczas  Wykonawca  powiadomi
Inzyniera/Inspektora Nadzoru o gotowosci do przeprowadzenia Préby Koncowe.

7. Obmiar robot

7.1. 0Ogodlne zasady obmiaru roboét
Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z DP i ST w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaru.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét
lub gdzie indziej w ST nie zwalania Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.
Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesieczne;j
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre$lonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inspektora nadzoru.

7.2. Jednostki obmiarowe
Zgodnie z zapisami DP i dokumentaciji kosztorysowe;j.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru rob6t bedag
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzania te
lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadat wazne swiadectwa
legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymane w dobrym stanie przez
caty okres trwania robot.
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7.4. Termin prowadzenia obmiaréw

Obmiary prowadzone bedg przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem robdét, a takze w
przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty
pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

8. Odbior robot

W zaleznosci od ustalenh roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

a) Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacym zakryciu
b) Odbiorowi czesciowemu

¢) Odbiorowi ostatecznemu

d) Odbiorowi konhcowemu.

Nalezy stosowac sie do zapiséw DP, ST i wymagan dokumentacji przetargowe;j.

9. Podstawa ptatnosci

Nalezy stosowac sie do zapiséw dokumentacji przetargowej i kontraktu.

10.

11.

12.

10. Przepisy zwigzane

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Sieci Kanalizacyjnych. Zeszyt 9. COBRTI
Instal 2003.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U. 2020 poz. 1333).

Ustawa z dnia 27 marca 2003r. o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (Dz.U.
Nr 80, poz. 717 z dnia 10 maja 2003r.).

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. 2021 poz. 741).
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzgadzeh
technicznych do robot ziemnych, budowlanych i drogowych (Dz.U. 2018 poz. 583).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informaciji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia (Dz.U. Nr 120, poz. 1126 z dnia 10 lipca 2003r.).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy. (Dz.U. 2003 nr 169 poz. 1650).
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 1 pazdziernika
1993r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy eksploatacji, remontach i
konserwaciji sieci kanalizacyjnych (Dz.U. z 1993 r. Nr 96, poz. 437).

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie. (Dz.U. 2016 poz. 124).

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie. (Dz.U. Nr 63, poz. 735 z dnia 3 sierpnia 2000r.).

Ustawa z dnia 7 czerwca 2001r. o zbiorowym zaopatrzeniu w wode i zbiorowym
odprowadzaniu $ciekéw (Dz.U. 2020 poz. 2028)

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 11 wrzesnia 2020 r. w sprawie szczegbtowego
zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. 2020 poz. 1609)
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13.

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. 2020 poz. 215)

Wybrane normy

1.

© N

10.

11.
12.

13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.

20.
21.
22.
23.
24.
25.

26.

PN-EN 752-1:2000 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne - Postanowienia ogolne i
definicje.

PN-EN 12050-1:2002 Przepompownie sciekdw w budynkach i ich otoczeniu. Zasady
budowy i badania. Cze$¢ 1: Przepompownie $ciekdw zawierajgcych fekalia.

PN-EN 12050-4:2002 Przepompownie sciekédw w budynkach i ich otoczeniu. Zasady
budowy i badania. Czes¢ 4: Zawory zwrotne do przepompowni $ciekéw bez fekaliow i z
fekaliami.

PN-81/B-10700.00 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Wspolne wymagania i badania.

PN-81/B-10700.01 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.

PN-99/B-10729 - Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

PN-EN 752-2:1996 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne — Wymagania.

PN-EN 752-3:2000 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne — Planowanie.

PN-EN 752-4:2001 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne - Obliczenia hydrauliczne i
oddziatywanie na $rodowisko.

PN-EN 476:2001 Wymagania ogolne dotyczgce elementéw stosowanych w systemach
kanalizacji grawitacyjnej.

PN-B-10729:1999 Kanalizacja - Studzienki kanalizacyjne.

PN-EN 124:2000 Zwienczenie wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla
ruchu pieszego i kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie
jakoscia.

PN-87/H-74051.00 do 02 Wiazy kanatowe.

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw.

PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

PN-88/6731-08 Cement, Transport i przechowywanie.

PN-88/6731-08 Beton zwykty

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne - Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i
badania przy odbiorze.

PN-EN 1295-1 Obliczenia statyczne rurociggéw utozonych w ziemi w réznych
warunkach obcigzen. Czesé 1: Wymagania ogdine.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczania gruntu.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.
PN-81/B-03020: Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia
statyczne i projektowanie.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

11. Dokumenty zwigzane
1. Pozwolenie na budowe wydane przez Prezydenta Miasta Zamos$¢ nr 98/2021
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